HOCHSCHULE Labor fur
. Automatisierung und Dynamik

MUNCHEN

Steuerungs- und Regelungstechnik, Automatisierungstechnik im Maschinenbau
Professoren : Standige Mitar beiter :
Dr.-Ing. W. Englberger Dipl.-Ing. R. Gohl Dipl.-Ing. FH M. Pleger

Dr.-Ing. M. Schuster Dr.-Ing. J. H6:ht  Dipl.-Ing. FH Poppele
Dr.-Ing. M. Tapavicza Dr.-Ing. G. Sparl  A. Steinhdgl

Studienschwer punkt
Im
M aschinenbau

Automatisier ungstechnik
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Schwer punkt
Automatisier ungstechnik

Prof. Dr. W. Englberger, Prof. R. Gohl, Prof. Dr. J. Hocht
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Elektronisches Getriebe

| mit der Steuerung 840D
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Schwer punkt
Automatisier ungstechnik

Prof. Dr. W. Englberger, Prof. R. Gohl, Prof. Dr. J. Hocht

23.06.08 Automatisierungstechnik_mit_Bildbeschriftung_08_09



]IL.'JE;HSC_HU.[.T. La‘bor fur .
oo Automatisierung und Dynamik
MUNCHEN

Prof. Dr. W. Englberger, Prof. R. Gohl, Prof. Dr. J. Hocht

Schwer punkt
Automatisier ungstechnik

Komponenten der Automatisier ung:

Mechanik

Elektronik | nformatik
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HOCHSCHULE Labor flr
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Schwer punkt
Automatisier ungstechnik

Prof. Dr. W. Englberger, Prof. R. Gohl, Prof. Dr. J. Hocht

1. Moddlbildung und Smulation (4 SWSim WYS)

--  Moddllierung technischer Prozesseim Zeit- und Frequenzbereich
--  Simulation von Prozessen mit Hilfe mathematischer M odelle
-- Klassische und moderne Verfahren der Regelungstechnik

-- Beobachterkonzepte fir den Prozef3 und auftretende Stérungen

2. Komponenten und Programmierung (4 SWSim SS)

-- Architektur und Funktionsweise von Microcontrollern
--  Funktion und Programmierung von Har dwar eschnittstellen
--  Programmierung und Simulation mit Scilab/Scicos (, M atlab“)

--  Aufbau und Programmierung einer speicher programmierbaren
Steuerung (SPS)
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3.

23.06.08

Schwer punkt
Automatisier ungstechnik

Prof. Dr. W. Englberger, Prof. R. Gohl, Prof. Dr. J. Hocht

Projektarbeiten (4 SWSim SSbzw. WS)

For schungspr oj ekt ,, Bedampfung parasitarer Bearbel-
tungsschwingungen bei Werkzeugmaschinen durch
Piezoaktoren und andere aktive Elemente"

Multimediain der Ausbildung fir Automatisierungstechnik
(Entwicklung von Lernsequenzen auf CD-ROM)

Programmierprojekte fur komplexe, rechnergestiitzte
Steuerungen (SPS, Roboter)

Entwicklung von Simulationsmodellen aus der Mechanik,
Pneumatik, Elektrotechnik, V erfahrenstechnik
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